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ﬂ Zastrzezenie

Przed rozpoczeciem korzystania z aplikacji CHASING DORY EXPLORE nalezy uwaznie zapoznac
sie z niniejszym zastrzezeniem. Korzystanie z produktu oznacza akceptacje i zgode na
wszystkie warunki niniejszego zastrzezenia.

CHASING nie ponosi odpowiedzialnosci za odszkodowania z tytutu obrazen ciata i strat materialnych
(w tym strat bezposrednich i posrednich) spowodowanych nastepujacymi przyczynami podczas
korzystania z produktu:

1. Uszkodzenia spowodowane przez operatora dziatajgcego w ztym stanie fizycznym lub psychicznym.
2. Uszkodzenia ciata i straty materialne spowodowane subiektywnymi intencjami operatora.
3. Odszkodowanie za wszelkie szkody wynikajace z wypadkéw.

4, N\eprzestrzegame prawidtowych wskazéwek zawartych w niniejszej instrukcji dotyczgcych montazu lub
obstugi produktu.

5. Inne szkody spowodowane nieprawidtowa obstugg pojazdu ROV w wyniku samodzielnej modyfikacji lub uzycia
akeesoridw/czesci innych niz CHASING.

6. Uszkodzenia spowodowane uzyciem produktéw nie wyprodukowanych przez firme CHASING lub imitujgcych
produkty firmy CHASING.

7. Odszkodowanie za szkody spowodowane btedem obstugi lub subiektywna btedna ocena operatora.

8. Niewtasciwa obstuga spowodowana naturalnym zuzyciem, korozja, starzeniem sig przewodéw i innymi

problemami zwigzanymi z ROV.

9. Brak kontaktu i zwrotu pojazdu ROV nawet po uruchomieniu przez pojazd ROV sygnatu ostrzegawczego o niskim

poziomie natadowania baterii.

10. Uszkodzenia spowodowane zanurzeniem ROV w wodzie pomimo $wiadomosci, ze znajduje sig on w stanie

nieprawidtowym (np. oczywista awaria gtéwnych komponentéw, oczywiste wady lub brakujgce akcesoria).

11. Uszkodzenia spowodowane wprowadzeniem pojazdu ROV do wrazliwych wéd, takich jak strefa zarzadzania

wojskowego i obszar otwartego morza, bez oficjalnego zezwolenia.

12. Urzadzenie ROV dziatajace w wodzie o ztej jakosci (np. podczas gwattownej burzy, przy wzburzonych falach, w
btotnistym osadzie).

13. Niekontrolowane warunki napotkane przez ROV, takie jak gwattowne zderzenie, tsunami i potkniecie przez podwodne

stworzenie.

14. wszelkie szkody spowodowane naruszeniem praw do danych obrazowych uzyskanych przez operatora za
pomoca zdalnie sterowanego pojazdu podwodnego (ROV).

15. Inne straty nieobjete zakresem odpowiedzialnosci CHASING.



CHASING DORY EXPLORE ROV

CHASING DORY EXPLORE to miniaturowy podwodny dron do wykrywania metali, zaprojektowany z myéla o podréznikach. Jest
przenosny i mozna go trzymac w jednej rece. Wyposazony w obiektyw Full HD 1080p, moze zanurzaé sie na glebokos¢ do 15
m. Oparty na zaawansowanej technologii CHASING GLADIUS MINI i konstrukeji z 5 $migtami, jest o 65% mniejszy i 56% lzejszy,
fatwy w obstudze i umozliwia podtaczenie typu plug-and-play. Ekskluzywna aplikacja zawiera 19 wbudowanych filtréw obrazu
i funkcje szybkiej edycji wideo, co utatwia udostepnianie zdje¢ lub filméw za posrednictwem WeChat Moments. Jest to
doskonaty towarzysz dla rodziny i przyjaciét podczas wycieczek.

Jako mini robot do odkrywania podwodnych skarbéw, jest wyposazony w precyzyjny wykrywacz metalu, elastyczna siatkowa
kieszert oraz tatwa w obstudze | przechowywaniu szpule. Dzigki kompaktowej konstrukeji i funkdji zdalnego sterowania moze
odkrywat tajemnice glebin morskich i zapewnia¢ stabilne i wydajne podwodne poszukiwanie skarb6w,

-

Kamera
Reflektor

w N

Swiatto oddechowe

. Silnik odrzutowy

. Otwdr spustowy/otwdr wentylacyjny

. Ztacze kabla mocujgcego/porttadowania

4
5
6
7. Wykrywacz metalu
8. Kieszeri z siateczka
9

. kopata przednia

10. Klamra mocujaca (duza)
11. Klamra zabezpieczajaca (mata)

12. uchwyt montazowy wykrywacza metalu




Boja
Boja stuzy do zapewnienia sygnatu Wi-Fi, umozliwiajagc potaczenie telefonu komérkowego z ROV za

posrednictwem Wi-Fi, sterowanie ROV w czasie rzeczywistym oraz przesytanie przechwyconych obrazéw. Jest
kompaktowa i przeno$na.

1. Swiatto oddechowe

2. Ztacze kabla tether

Szpula (z kablem)

Szpula jest wyposazona w kabel, tatwa w obstudze i przechowywaniu. Stuzy do podtgczenia ROV do boi i
uruchomienia ROV.

1. Wtyczka kabla kotowrotka
2. Korpusbebna

3. Kabel przyczepny (14,5 m)



Kontroler Bluetooth

—
w

1. Przycisk zasilania: whacza/wylacza pilota.
2. Przycisk powrotu: Nacisnij, aby wiaczy¢/wytaczy¢ funkcje powrotu, lub nacisnij i przytrzymaj, aby zresetowac¢
punkt powrotu.

3. Wskaznik Bluetooth: Jesli miga, Bluetooth nie jest podtaczony; jesli $wieci sie $wiattem ciaglym, jest
podtaczony.

4. wskaznik poziomu baterii: Wskazuje aktualny poziom natadowania baterii pilota.

5. Przycisk blokady: Odblokowuje/blokuje ROV; po odblokowaniu mozna sterowa¢ DORY EXPLORE.

6. Klamra bezpieczerstwa: stuzy do przymocowania linki bezpieczeristwa, aby zapobiec upadkowi pilota.
T. Lewy drazek: steruje nawigacja ROV; szczegétowe informacje na temat obstugi znajduja sie w sekcji
dotyczacej pozycji nawigacyjnej.

8. Prawy drazek: steruje nawigacja ROV; szczegdtowe informacje na temat obstugi mozna znalez¢ w sekcji
»Pozycja nawigacyjna”.

9. Przycisk przetaczania aparatu/wideo: Nacisnij, aby przetaczy¢ miedzy trybem zdje¢ a trybem wideo.

10. Przycisk zdjecia/wideo: naciénij, aby zrobic zdjecie, lub naciénij i przytrzymaj, aby rozpoczac/zakoriczy¢
nagrywanie.

11. Prawe pokretto: Regulacja kata nachylenia ROV.

12. Lewe pokretto: wiacza/wytacza reflektor.

13. Port micro USB: Portfadowania.




Pilot zdalnego sterowania Stand

1. Uchwyt na telefon komérkowy/tablet: Obstuguje urzadzenia mobilne o rozmiarach od 5 do 10,5 cala.
2. Regulowana nakretka a: Utrzymuje uchwyt w statej pozycji.

3. Regulowana nakretka b: Utrzymuje pozycje podpory.

4. Regulowana nakretka c: Utrzymuije caty stojak w miejscu i utatwia jego szybki demontaz.

5. Wbudowane narzedzie: reguluje nakretke b; jest przechowywane w precie stojaka i mozna je wyjac z preta
za pomoca wystajacych punktéw po obu stronach.

Instalacja i podtgczenie pilota

o Zainstaluj stojak na pilota zdalnego sterowania

1. Wi6z stojak do otworu montazowego z tytu pilota. 2. Przymocuj za pomoca $rub M5*8.




3. Zdejmij nakretke z tytu uchwytu na 4. 7a m ocuj podstawke na uchwycie
telefon/tablet. telefonu/tabletu i dokre¢ nakretke.

5. Umies¢ telefon komérkowy/tablet; telefon komérkowy/tablet mozna obraca¢ pod réznymi
katami.

o Zainstaluj wykrywacz metalu Bateria

1. zdejmij folie laminowana z baterii, aby bateria dziatata normalnie.

2. Otwérz pokrywe komory wykrywacza metalu, obracajac jg w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara, wt6z baterie zgodnie z kierunkiem biegunéw dodatnich i ujemnych oznaczonych w komorze, a
nastepnie dokre¢ pokrywe, obracajac ja zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

* Uwaga:

1. Zwré¢ uwage na kierunek biegunéw dodatnich i ujemnych baterii i zainstaluj baterig prawidiowo, zgodnie z oznaczeniami biegunéw dodatnich
i ujemnych w komorze baterii, aby nie uszkodzi¢ ROV ani nie spowodowat probleméw z bateria

2. Dokre¢ pokrywe komory wykrywacza metalu i upewnij sie, ze jest dobrze zamknieta.

3. Po zainstalowaniu baterii sprawdz, czy zasilanie wykrywacza metalu mozna prawidiowo whaczyé. Naciénij i przytrzymaj przetacznik zasilania,
aby upewni¢ sie, ze wykrywacz mozna normalnie wiaczyc.

4. Jesli zapali sig lampka przetacznika wykrywacza metalu, oznacza to, ze bateria zostata porny$lnie zainstalowana i jest gotowa do uzycia.




o Zainstaluj wykrywacz metalu i kieszen siatkowa w pojezdzie ROV typu ,,”

1. Wyréwnaj zatrzask mocujacy wykrywacz metalu z otworem w dolnej czesci pojazdu ROV i zamontuj go na
miejscu, upewniajac sie, ze wykrywacz metalu jest dobrze przymocowany do pojazdu ROV.

2. Wiéz kolejno duze i mate zatrzaski mocujace do wykrywacza metalu i zamocuj dotaczona kieszen siatkowa
w szczelinie montazowej wykrywacza metalu, upewniajac sie, ze kieszen siatkowa jest dobrze zamocowana i
moze by¢ uzywana do podwodnych akji ratowniczych.

(4] Pobierzi zainstaluj aplikacje CHASING GO2

Aplikacja CHASING GO2: (dla systeméw iOS
9.0/Android 5.0 i nowszych) Aby pobrac aplikacje,
zeskanuj ponizszy kod QR lub odwiedz sklep i0S
App Store/ GooglePlay.




9 Podtgcz ROV, boje i kotowrotek

1. Wyciagnij wtyczki kabla z obu koricéw szpuli i podiacz je odpowiednio do portéw ROV i boi, a nastepnie
dokre¢ nakretke mocujaca zgodnie z ruchem wskazéwek zegara. PL

2. Podtacz ROV do boi i catkowicie rozwiri kabel. W tym momencie zielona lampka boi zacznie powoli migac.

* Uwage:

1. Sprawdz, czy pierscien uszczelniajacy na zlaczu kabla aczacego nie wypadt lub nie jest uszkodzony. Jesli tak, wymieri go w odpowiednim
czasie. Przed whozeniem zlacza kabla taczacego do ROV/boi upewnij sig, ze jest ono suche

2. Aby zwina kabel, obréé szpule w prawo.

3. Sprawdz, czy zielone $wiatto boi miga powoli. Powolne miganie oznacza, ze boja jest podiaczona do ROV i znajduje sig w trybie czuwania.

(6 ) Zasilanie — wiacz

Po podtaczeniu ROV do boi urzadzenie wiaczy sie automatycznie. Dwie diody LED ROV zapala sie na krétko,
czemu towarzysza dwa sygnaty dzwiekowe samokontroli, a diody oddechowe ROV i boi bedg miga¢ na zielono
ze statg predkoscig, wskazujac, ze ROV uruchomit sie normalnie.

° Potgczenie Wi-Fi

1. otwérz telefon lub tablet i przejdz do ekranu ustawieri Wi-Fi.
2. Wyszukaj sie¢ Wi-Fi o nazwie Dory_XXXXX i kliknij ,Potgcz”.

3. Wprowadz hasto Wi-Fi ,12345678”, aby zakoriczy¢ taczenie. Po pomyslnym potaczeniu telefon wyswietli
komunikat.

s wan




o Podtacz kontroler Bluetooth

1. Najpierw wiacz Bluetooth w telefonie, a nastepnie wiacz przetacznik kontrolera Bluetooth. Wskaznik
Bluetooth zacznie migac, a wskaznik baterii bedzie $wiecic sie Swiattem ciagtym.

2. 0twérz aplikacje CHASING GO2 i wiacz uprawnienia Bluetooth. Ekran potaczenia kontrolera Bluetooth
pojawi sie automatycznie w aplikacji. Wybierz nazwe kontrolera Bluetooth i kliknij Wybierz. Po pomysinym
nawigzaniu potaczenia wskaznik Bluetooth na kontrolerze Bluetooth bedzie $wiecic sig Swiattem ciggtym.

3. Po potwierdzeniu pomyslnego potgczenia mozna uzywac kontrolera Bluetooth do sterowania pojazdem
ROV.

@ Odblokujsilnik, uruchom wykrywacz metalu i rozpocznij prace.

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania wykrywacza metalu. Jesli wskaznik wykrywacza metalu zaswieci
sie, oznacza to, ze wykrywacz metalu zostat uruchomiony.

2. Wrzué ROV i wykrywacz metalu do wody.

3. otwérz aplikacje CHASING GO2 na telefonie i poczekaj, az aplikacja wyswietli komunikat o potgczeniu ROV.
4. Kiliknij przycisk ,0dblokuj silnik” w kontrolerze Bluetooth, aby odblokowac silnik odrzutowy ROV.

5. Wykrywacz metalu rozpocznie prace i bedzie skanowat srodowisko podwodne w czasie rzeczywistym. Po
wykryciu metalowego obiektu dioda wykrywacza metalu zacznie migac. Uzytkownik zobaczy migajaca diode
na ekranie transmisji obrazu, co oznacza, ze ROV uzyje siatkowej kieszeni do wydobycia wykrytego
metalowego obiektu.

6. Uzyj aplikacji lub kontrolera Bluetooth, aby sterowa¢ ruchem ROV i rozpocza¢ podwodne poszukiwanie
skarbow. Mozesz sterowa¢ ROV, aby poruszat sie do przodu, do tytu, w gore i w dét, a takze regulowac kat
nachylenia, aby oglada¢ warunki podwodne pod réznymi katami za pomoca aplikacji lub kontrolera.




)

@ Wprowadzenie do aplikacji Kamera Ekran ,,”

Otwérz aplikacje. Gdy w lewym dolnym rogu pojawi sie komunikat o pomys$lnym nawiazaniu potaczenia,
kliknij przycisk Start w prawym dolnym rogu, aby przejs¢ do ekranu sterowania aplikacja. Jak pokazano
na ponizszym rysunku, kliknij przycisk ponizej ekranu, aby odblokowac silnik, a nastepnie steruj
pojazdem ROV, przesuwajac wirtualny drazek na ekranie.

Powrdt Sygnat Wi-Fi

a0 l Ustawienie

soc

Fotografia

LED “* Nagrywanie

wide

Reflektor Transmisja na
7 ywo

0. ('3
_ -— Head Down ":\

Glebokos¢ Temperatura Niska  Odblokuj/Zablokuj Wysoka
Pradfosé U] '*éEB"

by zoptymalizowaé komfort uzytkowania, aplikacja jest stale aktualizowana, co wiaze sie z pewnymi
zmianami w wygladzie ekranu i funkcjonalnosci

1. w aplikacjimozna zdefiniowac tryb pracy.

Podiaczone urzadzenie
Kontroler

Tryb2Tryb 1

10




2. W aplikacji mozna zdefiniowac krzywa przyspieszenia wirtualnego drazka lub kontrolera.

-

) | Podaczone urzadzenie

|
aall Kontroler

3. Kalibracje urzadzenia CHASING DORY EXPLORE mozna przeprowadzi¢ w aplikacji.

*5 | Urzadzenie podiaczone
*3 | Uradzenie podia Kallbracia

Kalibracja

Stanczujnika

obrazu i wideo Pobieranie

Po potaczeniu sie z siecig Wi-Fi boi, wejdz do aplikacji i kliknij Galeria na dole ekranu gtéwnego
aplikacji.

o Otwdrz obraz/film, ktéry chcesz pobrac w galerii, kliknij przycisk Pobierz, a obraz/film zostanie zapisany
bezposrednio w folderze Zdjecia w telefonie/tablecie.
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(-] Nawigacja Pozycja

ROV matacznie 8 stanéw: ptyniecie, nurkowanie, skret w lewo, skret w prawo, ruch do przodu, ruch do tytu, gtowa
w dét i glowa w gére. Pozycja nawigacyjna jest powiazana z wirtualnym drazkiem sterujagcym w nastepujacy

sposob.

ROV (Kierunek)

Wirtualny drazek (tryb2)

1)

Phywanie/Nurkowanie

*

Lewy drazek w gore/w dét

Prawy drazek w gbre/w dét

®
@]

Obstuga dostosowywania

Skrgtwlewo / Skretw prawo

Lewy drazek wlewofw prawo

Yol |

Lewy drazek wlewo/w prawo

Yol )

Obstuga dostosowywania

Do przodu / Doty

Praviy drazek w gore/w doh

@
@]

Lewy drazek wgére/w doh

®
@]

Obstuga dostosowywania

ROV (Kierunek)

Wirtualny drazek (tryb2)

Wirtualny drazek (tryb 1)

Zdefiniowany wirtualny

drazek

Glowa w gére/w dot

4

¥

Przesuf wgbre/w dot

A\

Przesuwanie w gdre/w ddh

7

A2

4 Aplikacja CHASING GO2 jest domyslnie ustawiona w trybie 1. Mozesz przetaczyé sie na tryb 2 lub zdefiniowa¢

g0 w ustawieniach.

B : 2dowanie Wskazowki

ROV: Po podtaczeniu ROV do zasilacza wskaznik zasilacza $wieci sie na czerwono, a ROV taduje sie normalnie;
gdy wskaznik zmieni kolor na zielony, tadowanie jest zakoriczone. Po zakoriczeniu tadowania nalezy odtaczy¢

zasilacz.

ABoja nie posiada baterii i nie wymaga tadowania.

12



Kontroler Bluetooth: Uzyj kabla danych, aby natadowac pilota zdalnego sterowania przez port Micro USB, przy
napieciu wejéciowym 5 V. Petne natadowanie trwa okoto 1 godziny. Podczas tadowania pilota zdalnego
sterowania wskaznik Bluetooth miga, a wskaznik poziomu natadowania baterii pokazuje aktualny poziom.

A Uwagi: (@ Stan wskaznika mozna sprawdzi¢ tylko poprzez wiaczenie przetacznika pilota

podczas fadowania.

(2 Aby utrzymac baterie pilota w najlepszym stanie, nalezy w petni tadowa¢

o 3 miesigce.

Specyfikacja Parametry

ROV Kamera
cMos 1/29"CMOS
Rozmiar 247*188°92 mm
Przystona FL6
Waga ~1,1kg
Zakres ogniskowania 1meoo
Maks. glebokos¢ 15m
Zakres|1SO 100-3200
Maksymalny czas pracy bateri 4
godny Pole widzenia 100
(bez whaczonego Swiatia w
oodoowiedzdlarzecawwista wirodowisku stojace] wody Maksymalna rozdzielczos¢ 2M (1920%1080)
czas nurkowania) ; Minimalny czas pracy baterii 35 obrazu
min {pray pelnym otwarciu Formatobrazu o

preepustnicy)

= 3000/ (S0C: e mniej

Rozdzielczo$¢ wideo

FHD: 192071080 30 klatek na

Bateria iz 80%)

sekunde
Temperatura pracy 110-50°C Maks. przeplywnostwideo M

Format wideo MP4
Boja
Rozmiar $130*80mm 160g Czujnik

5 0 MU Tréjosiowy

Pamieé

Cazujnik glebokosci &t+£05m

— Czujnik temperatury <2°C

tadowarka Reflektor LED
o 126V/L8A Jasnos¢ 2'2501m
Ceantadowenia ROV 3godz Temperatura barwowa 4500 K-5000K

R

80
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Wykrywacz metalu

Zasigg wykrywania

Moneta 1 RMB wodleglosci4 cm

Kontroler Bluetooth

Wymiary (bez uchuiyty
TRt

162109763 mm

Prad 35mA Protokét Bluetooth 40
Moc 0315MW Crestotliwosé robocza  2,400-2,4835 GHz
Czestotliwose 3kHz Bateria 400mAh@3.7V
Bateria Bateria9 V Zywotnosc baterii 5godzin
Tbwyk M swiat 1godzina (5V USB
wykrywania igajace swiatto
nowykrywan 182)3 Czastadowania tadowarka)

Napigcie wytrzymatosciowe

15m

Kieszen z siateczka

Rozmiar

Szeroko$¢: 9cm’8cm

Glebokos¢

8cm

o Bezpieczeristwo nawigacji

Uchwyt na tefefon
komdrkowytablet

Maksymalny dostepny rozmiar

105cala

Srodki ostroznosci dotyczace konserwacji i

() 15m =
=| @ sl

Navigocara Nawigaapo Waglednie  czysta i niz 15m
rze spokojnych woda bez gestych radiowych lub glebokosci nie od telefonu
orii wodach wodorostow radarowych w poblizu wickszejniz 15 m
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Inne
1. Nie wiaczaj reflektora przed wejsciem do wody, aby go nie przepali¢.
2. Natychmiast wymien zardzewiate $ruby.

3. Po kazdym uzyciu wytrzyj ROV sciereczka do kurzu, upewnij sie, ze w gniezdzie ogona nie pozostata
woda, a nastepnie wtéz go z powrotem do torby do przechowywania;

4. Nie nalezy umieszczac cigzkich przedmiotéw na ROV, aby uniknac uszkodzen.

5. Nie wystawiaj ROV na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych, gdy nie jest uzywany, ale
przechowuj go w chtodnym miejscu lub w torbie do przechowywania.

6. Nie pozostawiaj silnika na biegu jatowym w powietrzu przez ponad 2 minuty, aby unikng¢ uszkodzenia.

7. Nie nalezy sitg podnosic¢ przedmiotow, ktére przekraczaja nosnosc siatki kieszeni, aby nie uszkodzi¢
ROV.

8. Nie nalezy zanurza¢ pilota w wodzie ani rozlewac na niego zadnych ptyndéw, aby unikna¢ uszkodzenia.

9. Jesli podstawka pilota ijego elementy zostang zamoczone lub ulegng uszkodzeniu, nie beda objete
gwarancja.

Pomoc techniczna

1. W przypadku jakic iek pytari lub probleméw technicznych prosimy o wystanie wiadomosci e-mail do
dziatu obstugi posprzedazowej CHASING lub kontakt z nami za posrednictwem naszej oficjalnej infolinii dla
klientow.

Infolinia serwisu posprzedazowego: 400-667-6959
E-mail dziatu obstugi posprzedazowej: support01@chasing-innovation.com--Europe
support02@chasing-innovation.com — Azja i Oceania support03@chasing-innovation.com —
Ameryka Pétnocna i Potudniowa oraz Afryka
2. Zeskanuj kod QR, $ledz nasze oficjalne konto WeChat i dotacz do spotecznosci uzytkownikow, aby uzyska¢
instrukcje obstugi, serwis posprzedazowy, ograniczong czasowo oferte i aktualizacje oprogramowania.
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Zeskanuj i $ledz nasze oficjalne konto WeChat

, aby dotaczy¢ do spotecznosci uzytkownikow

Niniejsza instrukcja moze zosta¢ zaktualizowana bez uprzedniego powiadomienia.

Najnowsza wersja instrukcji obstugi jest dostepna na oficjalnej stronie internetowej CHASING.

ing. rt-d
P: ch: PP Y

CH/AGING www.chasing.com
k T &l #

400-667-6959
B ]

support@chasing-innovation.com



https://www.chasing.com/zh/service-support-dory
http://www.chasing.com/
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B zastrzezenie prawne

Przed uzyciem drona podwodnego CHASING DORY EXPLORE kazdy uzytkownik
powinien uwaznie przeczyta¢ niniejsze odwiadczenie. Korzystaniez produktu oznaczaakceptacje i
zgode na wszystkie warunkininiejszegooswiadczenia.

imna Submarine Innovation nie ponosi odpowiedzialnosciza obrazeniadalastratymaterialneip.(w

PodezaskoysiariaztegoprodddLfi
tym straty bezposrednie ub posredniefponodonanenestepuiacymipzyzynamt
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10.

11.

12.
13.
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15.
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Uszkodzenia spowodowane uzyciem produktu przez operatora w stanie ztego samopoczucia fizycznego lub psychicznego.
Subiektywne dziatanie operatora powodujace obrazenia ciata, straty materialne itp.

Odszkodowanie za wszelkie szkody spowodowane wypadkiem.

Nieprawidtowy montaz lub obstuga produktu niezgodnie z instrukcjg zawartg w niniejszym podreczniku.

Samodzielna modyfikacja lub wymiana czesci lub elementéw nieprodukowanych przez
Submarine Innovation, powodujgca nieprawidtowe dziatanie catego pojazdu podwodnego i
inne szkody.

Uszkodzenia spowodowane uzyciem produktéw innych niz wyprodukowane przez Submersive Innovation lub podrébek
produktéw Submersive Innovation.

Odszkodowanie za szkody spowodowane btedami operatora lub subiektywng oceng sytuacji.

Nieprawickowe dzialanie pojazdu podwodnego spowodowanenaturalnymzuzycem, korozia starzeniem sie przewoddwitp.

Nie wycofanie pojazdu podwodnego pomimo sygnatu ostrzegawczego o niskim poziomie natadowania baterii, co spowodowato
utratetgcznosci z pojazdem.

Uszkodzeniaspowodowanepizymusowymzanurzeniem pojazdu podwodnego pomimo $wiadomosci, ze znajduje sie

on w stanie nieprawidtowym (np. wyrazna awaria gtwnych czesci, ozywisteuszkodzenialubbrakiczesd

zamiennych).

Uszkodzenia spowodowane przez zanurzenie pojazduwwrazliwych obszarach wodnych, takich jak strefy zarzadzania wojskowegolub morze
pelne, bezofigalnego zezwolenia.

Uruchomienie pojazdu podwodnego waychwarunkachwodnych (np. silny wiatr, wysokie fale, metna woda)

Podwodny statekmaze napotiac niekontrolowane sytuade, takiejak gwattowne zderzenia, tsunamilub pozarcie przezorganizmy zywe.

Wszelkie materiaty wideo uzyskane przez operatora za pomoca pojazdu podwodnego, ktére spowodowaty szkody wynikajace z

naruszenia praw autorskich.

Inne straty nieobjete zakresem odpowiedzialnosci firmy Submersible Innovations.



CHASING DORY EXPLORE Podwodny statek

CHASING DORY EXPLORE to miniaturowy dron z wykrywaczem metalu przeznaczony dla podréznikdw.
Jest nieawykle porecznyimoina goobstugiwa¢jedng reka Wyposazonywkamere Full HD 1080p,i mozezanurza¢signa
gebokost 15metrdw.Dziedziczy doskonatg jako$¢ wykonania i konstrukcig z5 pednikami modelu GLADIUS
MINI,alejesto65% mniejszy ilzeiszy056%. Obstugajest prosta, wystarczy podigczy¢iuzywac. Spedalnaaplikagazawiera 19
fitréw obrazu i funkcje szybkiego montazu wideo, dzigki czemu mozna jednym kliknieciemn udostepniaczdigdai
filmyznajomym. Jesttodoskonaly towarzysz podrGzy diarodzinyiprzyjaciéh

Jako miniaturowy robot do odkrywania podwodnych skarbéw, wyposazony jestw precyzyjny wykrywacz metalu i
elastyczng matg siateczke, a takze nong prosigwprzachowyweniunawierke Dzekikompaktongkonsiukgiifunkgizdalnego
seronenaodkywataemnicegebinmorskichzapewniajac stabilne i wydajne poszukiwanie skarbdw pod woda.
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10. zazooapg(duzy)
11, Zazoroag(maty)

12. Uchwyt montazowy wykrywacza metalu

4. Pednik

5. Otwér odptywowy/odpowietrzajacy
6.
7
8
9

. topata przednia

Kamera

Lampa uzupetniajaca

Dioda LED

Ziacze linki ptywalnosci/port tadowania

. Wykrywacz metalu

. Mata siatka
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Funkcjg boi jest zapewnienie sygnatu Wi-Fi, dzieki czemu telefon komérkowy mozetaczysiez pojazdem
podwodnym za posrednictwem Wi-Fi, sterowac urzadzeniem w czasie rzeczywistym i przesytac obrazy z
kamery. Jest to niewielkie i przenosne urzadzenie.

1. Lampka kontrolna

2. Ztacze linki wypornosciowej

Przewijarka(w zestawie z linka)

Prosty ifatwy w przechowywaniu zwijacz (z linka$tuzy do potaczenia todzi podwodnej z boja i uruchomienia urzadzenia.

1. Ztacze przewodu nawijarki

2. Korpus szpuli

3. Litepyare(14,5 m)



Kontroler Bluetooth

—

-0 & oo
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. Przycisk zasilania: wigcza/wytgcza zasilanie pilota.

Przycisk ustawienia powrotu: krdtkie naciéniecie uruchamia/wytacza funkdje powrotu jednym przyciskiem, diugie nacisniecieresetuje punkt
powrotu.

3. WskamikBluetooth: migajacy oznacza brak polaczenia, ciagle $wiecenieozmaczapolaczenie.

4. Wskaznik poziomu natadowania baterii: pokazuje aktualny poziom natadowania pilota.

5. Przyciskblokady:odblokowuie/blokuje pojazd podwodny, poodblokowaniumozmasterowac DORY EXPLORE.
6.
7
8
9

Zatrzask bezpieczeristwa: umozliwiazamocowanie linki bezpieczeristwa, zapobiegajacej upadkowipilota.

. Lewydrazek sterujenawigadatodz podwodnej, szzegdloweinformade natemat obsiugiznajdujasie wsekdi, Pozydanawigacyjna”.
. Prawydrazek sterje poruszaniemsietodzipodwodne), szczegloweinformadjenatemat obsiugiznajduja siew sekdji, Pozydgapodczas plywania”.
. Przycisk przetaczania trybu zdje¢/filmdw: krétkie nacisniecie przetacza tryb zdje¢/filmdw.

10. Przyciskrobieniazdje¢/nagrywaniafiméw: kétiie naciéniecie powoduje zrobienie zdjecia, diugienacisniecie powoduierozpoczecie/zakort
11. Prawe pokretio: regulacja kata nachyleniatodzi podwodne.

12. Lewe pokretio: wiacza/wylacza lampe uzupetniajaca.

13. Zazemicro USB:portladowania.



Uchwyt pilota

1. Uchwytdo telefonu komérkowego/tabletu: obstuguje urzadzenia mobilne o rozmiarach od 5 do 10,5 cala.
2. Regulowana nakretka a: ustalanie potozenia uchwytu.

3. Regulowana nakretka b: ustalanie potozenia podpory.

4. Regulowana nakretka c:stuzydomocowania calego uchwytu, Uatwiajac jego szybki montazidemontaz.

5.Wbudowane narzedzie: stuzy doregulacjinakretki b, przechowywane w ramieniu uchwytu, mozna jewyjac z
ramienia uchwytu za pomocg dwdch wystajacych punktéw po obu stronach.

Montaz i podiaczenie
o Montaz uchwytu pilota

1. Wiéz wspornik do rowka montazowego z tytu pilota. 2. Przymocuj za pomoca $ruby M5*8.




3. Odkrec nakretke z tytu uchwytu na telefon/tablet. 4. Zatrzasng¢ uchwyt na uchwycie do telefonu/tabletu,

idokrec¢ nakretke.

5. Umiesc¢ telefon komérkowy/tablet, umozliwiajac obrét urzadzenia pod réznymi katami.

o Wkiadanie baterii do wykrywacza metalu

1. Zdejmij folie z baterii, aby zapewnic jej prawidtowe dziatanie.

N

. Obré¢ pokrywe wykrywacza metalu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, wt6z
baterie zgodnie z 0znaczeniami biegunéw na wykrywaczu metalu, a nastepnie dokre¢ pokrywe
zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.

*Uwaga

1. Zwré¢ uwage na biegunowos¢ baterii i zamontuj ja zgodnie z oznaczeniami biegunowosci w komorze baterii, aby uniknac
uszkodzenia urzadzenia lub probleméw z bateria.

2. Dokre¢ pokrywe komory wykrywacza metalu i upewnij sie, ze jest dobrze zamknieta.

3. Po zainstalowaniu baterii sprawdz, czy zasilanie wykrywacza metalu dziata prawidtowo: naciénij i przytrzymaij prycisk
zasilania, aby upewni¢ sie, ze urzadzenie wiacza sig prawidtowo

4. Jeslilampka whacznika wykrywacza metali $wieci sig, oznacza to, ze bateria zostata prawidtowo zainstalowana i mozna z niej korzysta¢.



e Zamontowac¢ wykrywacz metalu i matg siateczke do korpusu urzadzenia.

1. Ustawi¢ zatrzask mocujacy wykrywacz metalu w gniezdzie na spodzie kadtuba pojazdu
podwodnego i upewnic sie, ze wykrywacz metalu jest dobrze zamocowany do kadtuba i nie
poluzowuje sie.

2. Wsuri kolejno duze i mate zatrzaski do wykrywacza metalu, a nastepnie zamocuj dotaczona mata
siateczke w gniezdzie montazowym wykrywacza metalu, upewniajac sie, ze jest dobrze
zamocowana i nadaje sig do podwodnego wydobywania przedmiotéw.

o Pobierz i zainstaluj aplikacje CHASING GO2

Aplikacja CHASING GO2: (dla systeméw iOS
9.0/Android 5.0 i nowszych) Aby pobra¢
aplikacje, zeskanuj ponizszy kod QR lub odwiedz
sklep iOS App Store/Google Play.




o Podtacz pojazd podwodny, boje i szpule

1. Wyciagnij jednocze$nie wtyczki kabli z obu koricéw szpuli, podtacz je odpowiednio do interfejsu
. S . . . . . CN
todzi podwodnej i boi, a nastepnie dokrec nakretki, obracajac je w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara.

2. Podtacz urzadzenie do boi i catkowicie rozwiri przewéd. W tym momencie zielona lampka boi zacznie powoli migac.

*Uwaga

1. Sprawdz, czy piersciert uszczelniajacy typu O na wtyczce linki phywalnosciowej nie wypadtlub nie jest uszkodzony. Jesli
jest brakujacy lub uszkodzony, nalezy go niezwtocznie wymieni¢. Upewnij sie, ze wtyczka linki plywalnoéciowej jest sucha
przed podfaczeniem jej do nurkujacego urzadzenia/boi.

2. Jesli konieczne jest zwiniecie linki, mozna to zrobi¢, obracajac beben w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara
3. Sprawdz, czy zielona lampka boja miga powoli. Powolne miganie zielonej lampki oznacza, ze boja jest podiaczona do drona i znajduje sie w stanie

gotowosci

e Wigczanie

Po potfaczeniu todzi podwodnej i boi urzadzenie wigcza sie automatycznie. Dwie diody LED todzi
podwodnej zapalajg sie na krétko i rozlega sie dwukrotny sygnat dzwiekowy samokontroli, a diody LED
todzi podwodnej i boi migaja réwnomiernie na zielono, co oznacza, ze urzadzenie uruchomito sie
prawidtowo.

o Potgczenie Wi-Fi

1. Wiacz telefon lub tablet i przejdz do ekranu ustawien Wi-Fi.
2. Znajdz sie¢ Wi-Fi o nazwie ,Dory_XXXXX” i kliknij, aby sie potaczy¢.

3. Wprowadz hasto Wi-Fi ,,12345678”, aby zakoriczy¢ taczenie. Po pomyslnym pofaczeniu telefon
wyswietli komunikat o nawigzaniu potgczenia.

G see

beapraowodoua
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o Podtgcz kontroler Bluetooth

1. Najpierw wiacz Bluetooth w telefonie, a nastepnie wiacz przetacznik kontrolera Bluetooth. Dioda
Bluetooth bedzie migac, a dioda poziomu natadowania baterii bedzie Swiecic sie Swiattem ciggtym.
2. Otwérz aplikacje CHASING GO2, zezwdl na wiaczenie Bluetooth, a w aplikacji automatycznie

pojawi sie okno potgczenia z kontrolerem Bluetooth. Wybierz nazwe kontrolera Bluetooth i
kliknij, aby go wybrac. Po pomyslnym potaczeniu dioda Bluetooth kontrolera bedzie $wiecic sie
Swiattem ciggtym, co oznacza, ze kontroler Bluetooth zostat pomyslnie podtaczony.

3. Po potwierdzeniu pomyslnego potaczenia kontroler Bluetooth moze by¢ uzywany do sterowania pojazdem
podwodnym.
] 1

(o) Odblokuj silnik, uruchom wykrywacz metalu i rozpocznij prace

1. Nacisniji przytrzymaj przycisk zasilania wykrywacza metalu, az zapali sie kontrolka, sygnalizujac
uruchomienie urzadzenia.

~

Wrzu¢ t6dz podwodna wraz z wykrywaczem metalu do wody.

w

. Uruchom aplikacje CHASING GO2 na telefonie komérkowym i poczekaj, az aplikacja wyswietli komunikat o
potaczeniu z pojazdem podwodnym.

Nadnjprzydsk, Odblokjsini’naudwydeBluetooth,abyodblokowacnaped pojazdupodwodnego.

5. Wykrywaczmetalurozpocznie prace, skanujac w czasie rzeczywistym érodowisko podwodne. Powykryciu metalowego

przedmiotu lampkawykrywaczazacznie migad, auzytkownik zobaczy migajgce Swiatio naekranieaplikadji, cooznacza, ze
pojazd podwodny powinienwylowi¢wykrytymetalowy przedmiot zapomocgmalejsiatid.

>

6. Za pomoca aplikacji lub uchwytu Bluetooth steruj ruchem drona i rozocznij podwodng wyprawe w
poswklwanluskan‘oow Za pomoca aplikacji bbudmytumozeszsterowadiuchempodwodhegopogzdunepzdd dotyuw
odnasceneriepodrrymikatami
@




)

(o ) Aplikacja Opis interfejsu aparatu

Po uruchomieniu aplikacji, gdy w lewym dolnym rogu pojawi sie komunikat o potaczeniu, kliknij przycisk Start w
prawym dolnym rogu, aby przejs¢ do interfejsu sterowania aplikacji. Jak pokazano na ponizszym
obrazku, Kiiknij przycisk znajdujacy sie bezposrednio pod ekranem, aby odblokowac silnik, a nastepnie steruj

urzadzeniem za pomoca wirtualnego drazka przesuwnego na ekranie.

Poirt

SygatWi-Fi

LED

Dodatkowe

oéwietlenie

NG

Podniesionagiowa_—

GIEBOROEE Tamparatrs firerapredke

Ustawienia

m nafadowania

-- +---. Fotografowanie

Nagrywarie

Transmisarazmo

by zapewni¢ optymalne dziatanie, aplikacja jest stale aktualizowana, co moze powodowaé niewielkie zmiany w

interfejsie i funkcjach.

1. w aplikacji mozna dostosowac typ operacji

10



2. W aplikacji mozna dostosowac krzywa przyspieszenia wirtualnego drazka lub kontrolera.

Pobieranie filmow i zdje¢

Po potaczeniu sig z Wi-Fi boi, wejdz do aplikacjii kliknij galerie zdje¢ znajdujaca sie tuz pod gtéwnym

ekranem aplikacji.

9 W galerii otwérz zdjecie/film, ktére chcesz pobraé, i kliknij przycisk
pobierania. Zdjecie/film zostanie zapisane bezposrednio w albumie
telefonu/tabletu.

11



(<] Pozycja podczas ptywania

tidpodwodra(Kierunek) ick ja D
(amerykanski) japoriska) wirtualnego drazka

Wznoszenie/zanurzanie Lewy drazek w gore/w dot Prawy drazek w gore/w dét | Obstuga dostosowywaniaf

+

]
0

Skret w lewo/w prawo

Lewy drazek w lewo/w prawo

ele®

Lewy drazek w lewo/w prawo

eCe®

Obstuga

niestandardowych

ustawier
Naprzéd/do tytu Prawy drazek w gore/w dot Lewy drazek w gore/w dot Obstuga
. . niestandardowych
ustawier
T 0 0
) ® @
Podnodreidd kierunek) Witualnydigzek(amerykanski) Wirtualnydrazek(japoriski) Dostosowanie

wirtualnego drazka

Podniesienie/opuszcze

4

nie glowy

¥

Przesuwanie w gore/w dét

’
£

@
e

Przesuwanie w gére/w dét
7

A W aplikacji CHASING GO2 domyslnie uzywany jest tryb japoriski, ale w ustawieniach mozna
przetaczy¢ sie na tryb amerykanski lub niestandardowy.

Instrukcja tadowania

Podwodny pojazd: Po podtaczeniu zasilacza do podwodnego pojazdu, czerwona lampka na zasilaczu oznacza
prawidtowe fadowanie, a zielona lampka oznacza zakoriczenie tadowania. Po zakoriczeniufadowania nalezy odtaczy¢

zasilacz.

ABoja niezawiera baterii, wiec nietrzebajejtadowac.




Kontroler Bluetooth: Kontroler nalezy tadowac za pomocg kabla danych przez ztacze Micro USB.Napiecie
wejscdowe wynosi 5 V,apeinenatadowanie trwa okoto 1 godziny. Podczastadowania kontrolera dioda Bluetooth miga,a

dioda poziomu natadowania pokazuje aktualny poziom natadowania.

A Uwaga: @ Aby sprawdzi¢ stan diody, nalezy wtaczy¢ przetacznik pilota podczas tadowania.

(2 Aby utrzymac baterie pilota w optymalnym stanie, nalezy co 3 miesigce catkowicie

natadowac pilota.

Parametry techniczne

Podwodna f6dz kil
Wymiary 247"188"92mm
cMos 1/2,9" CMOS
Waga ~11lkg
Prayshona FL6
Maksymalna glebokos¢ 15m
Zakresogniskowej 1meeo
Maksymalny czas pracy: 4
Zakres|SO 100-3200
godziny (w poczynku
czas pracy (wizeczywistych  wrodowisku wodnym bez Katwiczenia 100°
warunkach nurkowania wlaczonego oéwietlenia); [P M (1920°1080)
prosze Kierowat si¢ Najkrétszy czas pracy: 35 et
wskazéwkami aplikacji) minut (przy
maksymalnapredkosd Fomatzdjet JPEC
. >300 cyKi (pojemnosé Rozdzelzoit wiideo FHD: 1920*1080 30 klatek na
nie mniej niz 80%) sekunde
Temperaturarobocza -10-50°C Mekeymalnystrumieriwideo 4M
Formatwideo MP4
Boja Czujnik
Rozrmiar $130°80 mm
Waga 160g MU {y“r’g Spfbkcelerometr
Jkompas
Pamie¢ 16G8 Caujnik glebokosci &lE£05m
Maksymalny zasieg Wi-Fi 15m Czujnik temperatury &lt;+2C
tadowarka Dodatkowe

o$wietlenie LED

13



Moc 126V/18A

Czastadowania fodzi podwodne]

3godz

Jasnodc 27250Im
Temperaturabarwowa 4500K-5000K
CRI 80

14



Wykrywacz metalu Uchwyt Bluetooth
Odleglosé wykrywania Moneta o nominale 1 juanaw Wymiary (bez uchwytu) 162710963 mm
odlegtosci4 cm

Prad 35mA Protokét Bluetooth 40

Moc 0,315 MW Czestotiiwoscrobocza 2,400-2,4835 GHz
Crestolinost 3kHz Bateria 400mAR@3.7V

Bateria Bateria9V Czaspracy 5godzin

SposSbwykywania Miggiace $wiatto czastadowania ;izazr”jgé’;ﬁydu

Wytraymaosinacérienie bm Uchwytratelefon/tablet Obstuguje maksymalnie 10,5cala

Mata siatka

Roamiar Szerokos¢ siatki 9

cm*8cm

Gbokoicsiti 8cm

o Bezpieczeristwo podczas zeglugi

Konserwacja i $rodki ostroznosci

NA TS| <&

4|

(UN)] 15m
J

)

|

Fywariepo otwartym morzu Ryt po spokojnych wodach

o Ochrona baterii

Newyzpd

Woda

Brak gestych wodorostow

‘glebokosci

oo sie od telefonu
okolicy nieprzekrac kamdrionego
2ajace 15
metrow

igkszaniz1s
oW

Co3miesigce nalezy tadowac i

roztadowywac akumulator.

A

e Inne uwagi

59

Gdy urzadzeniene jest
urywane rienalery
wystawiacgona

s

o

50%-T0%

przechowywac
je w chiodnym
miejscu lub w

-10°C-60°C

specjalnym pudefku.
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Inne
1. Przed zanurzeniem nie wigczaj lampy uzupetniajacej, aby uniknac jej przepalenia.

. W przypadku zauwazenia zardzewiatych $rub nalezy je natychmiast wymienic.
. Po kazdym uzyciu nalezy wytrze¢ obudowe $ciereczka, upewniajac sie, ze wtyczka tylna nie ma $ladéw wi

[N

nastepnie schowac urzadzenie do torby.

IS

. Nie nalezy umieszczac cigzkich przedmiotéw na urzadzeniu, aby nie spowodowac jego uszkodzenia.

&

Gdy urzadzenie nie jest uzywane, nie nalezy wystawiac go na dziatanie promieni stonecznych, nalezy przechowywac

je w zacienionym miejscu lub w torbie.

o

Nie nalezy pozostawiac silnika w stanie bez obcigzenia przez ponad 2 minuty, aby nie doszto do jego uszkodzenia.

—~

Nie nalezy prébowa¢ wyciaga¢ przedmiotéw przekraczajacych nosnosc siatki, aby nie uszkodzi¢ sprzetu

nurkowego.

o

. Nie nalezy zanurzac pilota w wodzie ani oblewac go ptynami, aby nie uszkodzi¢ urzadzenia.

©

. Uszkodzenia spowodowane przedostaniem sie wody do uchwytu pilota lub elementdw pilota oraz uszkodzenia

zewnetrzne nie sg objete gwarancja.

Wsparcie

1.W przypadku jakichkolwiek pytari lub probleméw technicznych prosimy o kontakt mailowy z
dziatem obstugi posprzedazowej lub poprzez infolinie na oficjalnej stronie internetowej.
Infolinia obstugi posprzedazowej: 400-667-6959
Adres e-mail dziatu obstugi pospr. j: support01@chasing-innovation.com--&X
pl support02@chasing-inno vation.com -- Azja i Oceania

support03@chasing-inno vation.com-- Ameryka Pétnocna i Potudniowa oraz
Afryka 2. Kod QR oficjalnego konta WeChat. Zeskanuj kod, aby sledzi¢ oficjalne konto, dotaczy¢ do spotecznosci
uzytkownikéw, uzyskaé instrukcje obstugi, serwis posprzedazowy, ograniczone czasowo promocje i aktualizacje
oprogramowania.

17
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Zeskanuj kod QR,
aby $ledzi¢
oficjalny profil i
dotaczy¢ do
spotecznosci
uzytkownikéw

Niniejsza instrukcja moze zostac zaktualizowana bez uprzedniego powiadomienia.

Najnowszg wersje ,,Podrecznika uzytkownika” mozna znalez¢ na oficjalnej stronie internetowej Qiansheng.

ps:, chasing. ice-support-dory

400-667-6959

CH/GING www.chasing.com
k-l 7 &l #

support@chasing-innovation.com



https://www.chasing.com/zh/service-support-dory
http://www.chasing.com/
mailto:support@chasing-innovation.com
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Katalog

Zastrzezenie prawne  [XI[X[X[XI D X X B4 X B XX B X XIXI XX X I X X X B 01
CHASING DORY EXPLORE £ODZ PODWODNA (XXX XX XX K XX XX XX 02
7 HXIKIXIXIDAXIDAXIBA XXX XX B XXX XX X XX XX 03
Przewijarka (wraz z przewodem) XXX XIXXXKX XK KX XXX X03
Uchwyt Bluetooth - [XI[XIIXIXIB X BIX XX X I X X X X X X XXX X1 04
Stojak na pilota  [XIBXIRXIXIXI XX X B XX XX B X X XX XXX X B X105
Montaz i podiaczenie  [XID<XI D XI DA XX XX DA X DA X XX X X DA X 105
Montaz podstawki pod pilota  XIXKIXXXK XK XX XX XK XX XX XXXX05
Zamontowanie baterii w wykrywaczu metalu XKNMXX XXX X XXX XXX XX06
Montaz wykrywacza metalu i matej siatki na glowicy urzadzenia XXXXXXXXO07
Pobierz i zainstaluj aplikacje CHASING GO2 - 07

Podiaczenie todzi podwodnej, boi i szpulizlinkalXI XXX XXX X X X XX X K XX 08
Uruchom  [XIXIIXI XX XX XX XX XX XX XX X X XXX X XXX XXX X X X108
Potaczenie Wi-FifX] XD XX X X XX X X XX XX X X XX XX XXX XX XX X X108
Podczanie uchwytu Bluetooth (XX K KK KK KKK KKK KKK KX XIXI09

Odblokuj silrik i whacz wykrywacz metalu

i fabstuge DB XXX IR X XX XA XXX X X XXX X X XX 09
Przegladinterfejsuaplikacji kamery XXX XM XXM XXMXXMXX XXX 10
Pobieranie filmaéw i zdjec XXX BRI X KK XX R BRI KX K 1.1
3 XXX X XXX XXX X XX XX X XX XXX X X 12
Instrukga tadowania  [XXXXX XXX XK KKKKNXXXXXXXKXK12
Parametry techniczne [XID XXX XX BRI X XX R X R XK X413
Konserwacja i $rodkiostroznosci  IXIXIXIXIXIX X KX XK XXX K XXX 14
Inne - BB X X XIXIXIXIX X X X X XXX X X X IXIXIXIXIIXIX 15
VR X1 4 X0 X XX I B XX X XX D X X R X X X X 15



B zastrzezenie prawne

CHASING DORY BALOREutkownik powiien
orzystanieztegoproduidlioznacza akceptacije wszystkich

warunk4w niniejszego o$wiadczenia.
Eirmaa—Senko—lnnovation nie ponosi odpowiedzialnosci za obrazenia dala, straty materialne (w tym straty

bezposrednie lub posrednie) spowodowane podczas uzytkowaniatego produktuznastepuiacych powoddw:

1.Szkody spowodowane uzyciem produktu przez operatora w ztym stanie fizycznym lub psychicznym.
2. Subiektywne umyslne spowodowanie obrazen ciata lub strat materialnych przez operatora.

3. Odszkodowanie za wszelkie szkody spowodowane wypadkiem.

»

Nieprawidtowy montaz lub obstuga produktu niezgodnie zinstrukcjg obstugi.

o

Uszkodzenia spowodowane nieprawidtowym dziataniem catego produktu w wyniku samodzielnej
modyfikacji lub wymiany czesci lub elementéw wyprodukowanych przez inne podmioty niz firma Senkd
Innovation.

o

Uszkodzenia spowodowane uzyciem produktéw wyprodukowanych przezinne firmy niz Submarine Innovation lub
produktéw imitujgcych produkty Submarine Innovation.

7. Odszkodowanie za szkody spowodowane btedem operatora lub subiektywng oceng sytuacji.
8. Nieprawidlowedzaanietodz podwodnejsponodowanenaturanymzLzydem koroga stazeniemsigokablowaniaitp.

. Nieodzyskanie todzi podwodnej pomimo uruchomienia alarmu niskiego poziomu energii, co spowodowato zaginiecie todzi

©

podwodnej.
10. Uszkodzenia spowodowane przymusowym zanurzeniem okietu podwodnego pomimo $wiadomosci, ze niedzialaon
prawidowo (npwwstepiawyrazneusterkigownychzesalubwyrazne braki lub niedobory wwyposazeniu dodatkowym).
11. Szkody spowodowane przebywaniem okretu podwodnego w newralgicznych obszarach wodnych, takich jak
obszary podlegajace kontroli wojskowej lub obszary petnomorskie, bez uzyskania formalnego zezwolenia.

12. Eksploatacja okretu podwodnego w Aychwarunkachwodnych(sinywiatr, metnawodaitp)

13. Okretpodwodnynapotykaniekontrolowanesytuade, akiejakgnattownezderzenia, tsunami,polkniecieprzezorganizmy zwe.

14. Uszkodzenia spowodowane naruszeniem praw do wszelkich materiatéw filmowych uzyskanych przez operatora

podczas uzytkowania todzi podwodnej.

15. Inne straty wykraczajace poza zakres odpowiedzialnosci za innowacje w zakresie nurkowania.



CHASING DORY EXPLORE &7k #&

CHASING DORY EXPLORE tozaprojektowany z myslg o podréznikach mikro dondofoogaionena
podv 0 d ne g o  wkywazemmetluestnieaykeporeanyimamagotzmadwiedngiece\Wposazonyjestw obiektyw Full
HD 1080p imoze zanurzac si na glebokos¢ 15 metréw. Dziedziczy doskonatg technologieikonstrukdez5 pednikami
modelu GLADIUS MIN| ajegoobjgtos¢ zostalazmniejzonao65oajegowagazostalazmnieizonaoseo, i
2yneiDriekd 19rodzaK Mmemowhm\m@wdaﬁyl@mawannmjedmwmedenudmd
dwieco czyni go doskonatym partnerem podczas podrdzy na $wiezym powietrzu z rodzing i przyjaciotmi.
Jako minirobot do poszukiwania skarbdw pod woda,wyposazonyjestw precyzyjny wykiywaczmetaluielastyczny, maly
heimzsiateczka, Dodanodo niegokompaktowg konstrukde funkde zdalnegosterowaniaoraz prosty, atwy do przechowywania
2wijacz abyodkywaétalemniceglebinmorskichizapewnic stabilne i wydajne poszukiwanie skarbow pod woda.

. Kamera

. Lampa uzupetniajaca

. Llampaoddechowa

1

2

3

4. Shikadzutony

5. Otwér odptywowy/odpowietrzajacy
6

7

8

9.

. Ztacze linki pywalnosci/port tadowania
. Wykrywacz metalu
. Mdasiatia

topataprzednia

10. Duzaklamramocujaca
11. Mataklamra mocujaca

12. Stojakdomontazu wykrywacza metalu




Funkda V' polegana dostarczaniu sygnatu Wi-Fi, dzieki zemutelefon komdrkowy tazysezodzgpodaadngza

posrednictwemn Wi-Fi,umodnigiacsteonanieurzadzeniemwzaserzeamisymipomdidoekanunagwania esttoriewiekietatwew
obdudzeuzadzenie

1. Swiatiooddechowe

2. Zacze linkiwypomosciowej

Zwijacz (zawierajgcy przewdd)

Prosty i tatwy do przechowywania zwijacz (wraz z przewodem) stuzy do taczenia todzi podwodnej z boja
oraz uruchamiania urzadzenia.

1. SzpulakablowaWtyczka przylaczeniowa
2. Korpusszpuli

3. Linka ptywalnosciowa (14,5 m)



—
w

1. Przycisk zasilania: wiacza/wylgcza zasilanie pilota.

2. Przycisk ustawienia powrotu: krétkie nacisniecie uruchamia/wytacza funkcje powrotu jednym dotknieciem, a diugie
nacisniecie resetuje punktpowrotu.

3. Lampka wskaznika Bluetooth: miganieoznaczabrakpolgzenia,astate $wiecenie oznacza potgczenie.

4. Lampk znika poziomu natadowania baterii: Wyswietla aktualny poziom natadowania baterii pilota.

5. Przycisk blokady: blokuje/odblokowujetédz podwodna, a po odblokowaniu umozliwia sterowanie DORY EXPLORE.
€. Zapiecie zabezpieczajace: mozna uzywac wrazzling zabezpieczajaca, aby zapobiec upadkowi pilota.

€. Lewydrazek: stuzy do sterowaniatodzig podwodna, a konkretne operacje nalezy wykonac zgodnie zinstrukejg obstugi.

8. Prawydrazek:steruje poruszaniem siefodzi podwodnej, a konkretne operacje mozna znalez¢ winstrukjiobstug.

9. Przycisk przetaczania trybu fotografowania/nagrywania wideo: krétkie nacisniecie powoduje przetaczenie
trybu fotografowania/nagrywania wideo.

10. Przycisk fotografowania/nagrywania wideo: krétkie naciéniecie powoduje wykonanie zdjecia, a diugie nacisniecie
powoduije rozpoczecie/zakoriczenie nagrywania.

11. Prawe pokretio: reguluje kat nachyleniatodzi podwodnej.
12. Lewe pokretio:wiacza/wytaczalampe uzupeiniajaca.
13, Interfejs micro USB: porttadowania.




1. Uchwyt do telefonu komérkowegoy/tabletu: Pasuje do urzadzer mobilnych o rozmiarach od 5do 10,5

cala.
2. Regulowana nakretka a: Utrzymuje stojak w pozydji pionowej.
3. Regulowana nakretka b: Utrzymuije stabilng pozycje wspomika.
4. Regulowana nakretka c: stuzy do mocowania catego stojakaiutatwia jego szybki demontaz.
5. Wbudowane narzedzie: stuzy do regulacji nakretki regulacyjnej b, jestpzechowywanewrurze stojgkaimozna
je wyja¢znurystojakazapomocawystaiacychpunktdwpoobustronach.

Montazi podigczenie

(1 ] Montaz stojaka z pilotem

1. Wsun stojak w rowek montazowy z tytu pilota. 2. Przymocowaé za pomoca $ruby M5*8.




3. Ztytuklipsa do telefonu komérkowegoytabletu znajduie sie $ruba 4. Zdejmij Klips do telefonu komérkowegoytabletu
Y ATEEL. Fv beta

5.Umies¢telefonkomdrkowy/tablet, aby umozini¢jegoobrtwwielukierunkach.

o Zamontuj baterie w wykrywaczu metalu
1. Zdgmijplastikowgfoliezbaterijaby zapewni¢ jgprawidowedziatanie.

H
>
H .

2.0bré¢ pokrywe komory wykrywacza metalu w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara, wiéz baterig do
komory wykrywacza metalu zgodnie z oznaczeniami biegundw plus i minus, a nastepnie zamknij pokrywe komory,

obracajac jgzgodniezruchem wskazéwek zegara.

* Uwaga: 1. Nalezy zwréci¢ uwage na
bieguny baterii i zamontowa¢ ja prawidtowo zgodnie z oznaczeniami biegunéw na ogniwach baterii, aby nie
uszkodzié urzadzenia ani nie spowodowaé

probleméw z bateria. 2. Dokre¢ pokrywe kabiny wykrywacza metali i upewni sig, ze jest dobrze zamknieta

3. 4. metal detector switch light s on, and the battery is properly installed

ijest gotowy do uzycia




e Zamontowa¢ wykrywacz metalu i matg siatkowa ostone na korpusie.

1. Zamocuj klamre mocujgcg wykrywacz metalu w gniezdzie w dolnej czesci korpusu todzi podwodnej,

upewniajgc sie, ze wykrywacz metaluikorpus s dobrze potgczonei nie poluzujg sie.

2. W6z kolejno duza i malg Klamre mocujgea dowykrywacza metalu, a nastepnie zamocuj dolaczong malg siateczkowg osone w
rowku montazowym wykiywacza metalu, upewniajac sie, ze jest ona dobrze zamocowana i mozna jej uzywac do
podnoszenia obiektéw zwody.

@ Aplikacja CHASING GO2
Pobierz i zainstaluj

Aplikacja CHASING GO 2: (i0S
9.0/Android 5.0 lub nowszej wersji) lub pobierz jg z
iOS App Store/ GooglePlay.




o Podtacz t6dz podwodna, boje i szpule z linka.

1. Wyciagnijjednoczesniewtyczki kablazobu koricdw szpuliipodtacz je odpowiednio do interfejsu todzi podwodnej i
boi, a nastepnie dokre¢ nakretki w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

2. Rockamesynecthdickonianpuizanddymmomendegdonelampka babedzie powoli migaé.

BN

1. Sprawdz, czy pieréciert uszczelniajacy typu O-ring wtycz u ptywalnosciowego nie wypadtlub nie ulegt
uszkodzeniu, Jesli tak sig stato, wymien go. Upewnij sie, ze M przewodu plywalnosciowego jest sucha przed
podiaczeniem jej do todzi podwodnej/boi. 2. Jesli konieczne Jest zwinigcie kabla, mozna to zrobié, obracajac szpule
przewodu w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

3. Sprawdz, czy zielone $wiatto boi powoli miga. Jesli zielone $wiatto powoli miga, oznacza to, ze boja jest podtaczona do
drona i znajduje si¢ w stanie gotowosci.

o Uruchomienie

Po potaczeniu todzi podwodnej z bojg urzadzenie uruchamia sie automatycznie. Dwie diody LED todzi
podwodnej zapalaja sie na krétko i rozlega sie dwukrotny sygnat dzwiekowy samokontroli, a diody
oddechowe fodzi podwodnej i boi migaja zielonym $wiattem z statg predkoscia, co oznacza, ze
urzadzenie dziata prawidtowo.

o Potaczenie Wi-Fi

1.0twérz telefon komdrkowy lub tablet i przejdz do ekranu ustawien Wi-Fi.
2 Znajdzsie¢WiFionazwie,,Dory XXX ikiknij,Polac”.
3. WoonecthedoWiF, D3E5R E iz eRopomyéympdaznina telefonie komérkowym pojawi sie komunikat o

nawigzaniu potaczenia.

[e—
Bezprzawodowa sl

[
Dory 000
nie. —




o Podtacz uchwyt Bluetooth

1. Najpierw wigez Bluetooth w telefonie komdrkowym, a nastepnie wigez przetacznik Bluetooth na Kierownicy. Lampka
wskafnika Bluetooth zacznie miga¢, a lampka wskaznika poziomu natadowania baterii bedzie $wieci¢ sie
Swiattem cigglym.

2. Omdrzapikade CHASING GO2,zeandinadostendoBluetoothawapliagautomatyzniepaaniseoknopdazenazucwytemBluetooth
Wybierznazweuchwytu Bluetooth, kiknij, \Wybierz”,a po ponmysinym nawiazaniu polaczenialampka wskaznika Bluetooth uchwwytu
Bluetooth bedzie$wiecié siestale,co oznacza, ze potaczenie z uchwytem Bluetooth zostato nawigzane pomyslnie.
3. Popotwierdzeniu pomysinego nawigzania polgczenia uchwyt Bluetooth stuzy do sterowaniatodzig podwodna.

@ Odblokuj silnik, uruchom wykrywacz metalu i rozpocznij operacje.

1. Dugenadiniedewlazazaslanievwkeywaczametaliazapalenie sie lampki kontrolnej wykrywacza metalu oznacza, ze
wykrywacz metalu dziata.

2. Zanurz okret podwodny wraz z wykrywaczem metalu w wodzie.

3. Otwérzaplikacje CHASING GO2 na telefonie komérkowym ipoczekaj, az pojawi sie komunikat
informujacy o polaczeniutodzi podwodnej.

4, Kiniprydik, Ok sk reudwydeBLetoathaby odblokowac silnik napedowy todzi podwodnej.

5. Wykrywacz metalu rozpocznie dziatanie i bedﬂe skanowat $rodowisko podwodne w czasie rzeczywistym. Po znekezieniu
metalowegd przedmiotul lampka wykywaza migal, a uatkonnk zobaczy migaiacg lampke na interfejsie wykresu i wyda
polecenie todzi podwodnejaby wytowita znale2|ony metalowy przedmiot zapomocgmalgjsiatii

€. Zapomoca aplikajilub uchwytu Bluetooth mozna sterowac ruchem dronai rozpoczaé poszukiwanie skarbdw pod
woda. Zapomocaaplikadiilubuchwytumoznasteonaducemiodzipodwodnej doprzodu, dotyiu,wynurzeniem zanuzenematale
konrdonadanedhykeniaieg donadgnaby obserwowac podwodne sceny podidirymikgtami

C)




)

(o ) Aplikacja h X5+ > 42 —7 =+ RE
Pootwerduapliaginydnietenuwlenymdoinymioguinformagiopdaczeniu kiknij przycisk Startwprawymdolymrogu, aby przeiido
ekranu sterowaniaaplikada. Jak pokazano na ponizszym rysunku, Kliknij przycisk bezpodrednio pod ekranem, aby odblokowac silnik, a
nastepnieprzesuriwirtualny drazek naekranie, aby sterowa¢ maszyna.

wise SyEaWi-Fi

Ustawienia
Poziom
naladowani
abaterii
/ u -+ Fotografowan
LED .l | © ie Nagrywanie
Dodatkowe —_— -— omgons 7 Naawio
oswietlenie [ [i2]] R
GlebokoséTe A0 3=
preckos blokowanie

A\Aby zapewni¢ optymalnewrazenia, aplikacja jest stale aktualizowana, a interfejs i funkcje moga ulega¢ drobnym
zmianom.

1. waplikacjimozna dostosowac typ obsiugi

MEFRRIATLIS

10



2. Waplikacjimozna dostosowac kizywa przyspieszenia wirtualnego drazka lub kierownicy.

AR nTLE

3. Waplikacji mozna sprawdzi¢ wszystkie elementy CHASING DORY ~ EXPLORE.

| ARrfERThTLVE

Pobieraniefilmowizdje¢

o podtaczeniu sie do Wi-Fi buja, wejdz do aplikacji i kliknij galerie znajdujaca sie
. uz pod gtéwnym interfejsem aplikacji.

9 Otwérz zdjecie/film, ktére chcesz pobrac z galerii, i kliknij przycisk pobierania, aby
zapisa¢ zdjecie/film bezposrednio w albumie telefonu komérkowego/tabletu.
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(-] Pozycja nawigacyjna

Okret podwodny neg

podnisieriedzbbquﬂqzekmiqdzypozyqqnqastermnemm pomocgwirtuialnegodrazkajestnastepuiacy:

GWynuzEezanUZE EKED

[¢’ ierunek) Z iy draze
(yb2) (tryb1) Dostosowanie
\Wyptyniecie/zanurzenie Lewydrazekw gorefwddt Prawydrazekw gore/wddt Obshugadostosowywania
Skret w lewo/skret w Lewydrazekw lewo/w prawo Lewydrazekw lewo/w prawo Obslugadostosonymania
eCe | eCe®
Naprzéd/do tytu Prawydrazekw gore/wdat Lewydrazekw gorefdot Obslugadostosowywania
_J» @] @)
) @ @
Kierunek) T rpra PO
(tryb2) (tryb1) Dostosowanie
Podnoszenie/opuszcza Przesuwaniewgdreiwdat Przesuriwgérelubwddt
« «
‘nie towy ’FKK ’f
| 3 3
e e

A W aplikacji CHASING GO2 domyénymirybemiesttybLalew ustawieniach mozna przetaczyé sie na tryb
2 lub tryb niestandardowy.

(] Instrukgatadowania
£6dz podwodna: Po podiaczeniu todzi podwodnej do zasilacza, lampka kontrolna zasilacza zadwieci sie na
zerwono, wskazujac prawidiowe tadowanie, a zielona lampka wskazuje zakoriczenie fadowania. Po zakoriczeniu tadowania

nalezy niezwtocznie odigczy¢ zasilacz.

ABqanvezawieva baterijwiecniemapotzebyjefladonania




Uchwyt Bluetooth: Uzyj kabla danych do tadowania pilota przez port USB Micro- . Napiecie wejsciowe wynosi 5
V, a petne naladowanietrwa okolo 1 godziny. PodczastadowaniapilotalampkakontrolnaBluetooth miga,alampka kontrolna
poziomu natadowania baterii wskazuje aktualny poziom natadowania baterii.

AL Uwaga: @ Po wtaczeniu przetacznika pilota podczas tadowania mozna sprawdzi¢

stan lampki kontrolnej. P
(@ Aby utrzymac baterie pilota w optymalnym stanie, nalezy co trzy miesigce catkowicie natadowa

F

g .

t6dzpodwodna Kamera
Wymiary 24718892 mm
Vieg ~Likg cMos 1/2,9" CMOS
Maksymalna glebokosé 15m Pryon F16
Maksymalny czas lotu: 4
godziny (w stanie spoczynku) Zakresogniskowania 1m-eo
czas pracy (wrzeczywistych W rodowiskuwodnym éwieci
s Zakaes|SO 100-3200
Caasznuzenaestpodavenyw ), minimalny czas pracy: Kepwidzenia 100°
apleg
zgodniezinstrukda) 35 min (maksymalna Maksymalna roadzelczoé zdje¢  2M (1920°1080)
Jpredkoéc’ Formatzdje¢ JPEG
=300 cyKli [pozostata Rezclzelczodé iideo FHD: 1920°1080 30 Klatek na
Bateria pojemnos¢ =80%)
sekunde
Maksyr tr A bitow wi M
Tempereturapracy T aksymalnystumien bitgwuideo  Mé
Format wideo MP4
Wymiar
i -
- $130°80mm 160g Czujnik
e TrGjosiowy
pamiet 166 MU zmy;oassuop/akce\emmen/m
15m
Maksymalny zasieg Cajrikglebokosci &lt;+05m
Wi-Fi Cajniktemperatry &l +2C
tadowark Dodatkowe oswietlenie LED
a Jarokt 27250LM
Moc 126V/18A Temperaurabarwowa 4500K-5000K
Castadowania todzi podwodnej o o

3

godz
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Wykrywacz metalu

Uchwyt Bluetooth
Zasegwykrywania 4 cm Monetyonominale innym —_—
niz1jen Bluetooth 4.0

o JP
Prd 3BmA Czestoliinoié robocza 2,400-2,4835 GHz
Moc 0315MW Baterd 400mAN@3.7V
Cestotinost 3kHz Czaspracy 5 godan
1godzina (przy uzyciu

Bateria Batera 9V Cras tadowarki USB5V)
Metodawykynenia Miggiace wiatho tadowania
Wytrzymatos¢ nacénienie 15m

Klips do telefonu Obstugujeurzadzeniao

komérkowegojtabletu przekatnej do 10,5 cala
Maty hetm z siateczkg
Wymiary Szerokose siatki 9 cm * 8em
Gebokost siatki 8cm

Pielegnacja i $rodki ostroznosci

o Bezpieczna zegluga

> (UN)] 15m
=|| ;

)

W okolicy znajduje sie wiele stacji radiowych, Bojajest polaczonaztelefonem komérkowym
czysta nurkowaniedo15m
) i i i ) Niedalejniz 15metrow
PodiGionat Pynat Nie przekracza
niema
e Ochrona baterii

Pozomnatadowaniabateri ‘Stanspocyriul Temperatura robocza

‘ponizej 25% ‘nalezy wylaczyé 10°C-60°C
Wprzypadkuladowania Pozostaaiost

50%~T0% %>

Ao trzy miesigce nalezy przeprowadzi¢ tadowanie i roztadowanie.

e

Drect memienset
g pod oieka
T

e Inne uwagi

i{.

oW
o
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Inne

1. Przed wejsciem do wodly nie wiaczaj lampy podwodnej, aby nie doszio do jej spalenia.

2. W przypadku wykrycia zardzewialych $rub nalezy je natychmiast wymieni¢.

3. Pokazdymuzyciunalezywytrze¢urzadzenieszmatkgiupewnic si, ze wgniezdziewtyczkinie mawody, anastepnieschowac je
dotorby.

4. Aby nie uszkodzi¢ urzadzenia, nie nalezy ktas¢ na nim ciezkich przedmiotow.

5. Gdyurzadzenieniejest uzywane, nienalezy wystawia¢ go na dziatanie promienisionecznych, nalezy przechowywac jew
cieniulubwtorbie.

Aby nie uszkodzi¢ silnika, nie nalezy pozostawiac go wiaczonego na dtuzej niz 2 minuty.

Aby nie uszkodzi¢ urzadzenia podwodnego, nie nalezy podnosi¢ przedmiotéw przekraczajacych dopuszczalne
obcigzenie.

8. Abyzapobiec uszkodzeniu urzadzenia, nie nalezy zanurza¢ pilotaw wodzie ani rozlewac na niego plyndw.

9. Wprzypadkuzalaniawodalubuszkodzenawygladuzenwnetznegopodstawkiplotalubezesdpiotanaprananie bedzie objeta
gwarancja.

Pomoctechniczna

1. W przypadku jakichkolwiek pytar’ lub probleméw technicznych prosimyokontaktmaiowyz dziatem obstugi posprzedazowej lubpopizez

infoliniediakientdwnaofigalnejstronieintemetows).
Pomoc telefoniczna: 400-9 € €-9959

Adres e-mail centrum obstugi klienta: support01@chasing-innovation.com--El support02@chasing-
innovation.com--g#fl&amp; Oceania

support03@chasing-innovation.com--EitK&amp; Afryka

2. KodQRpubicnemphertaWeChetZeskantjkod QR abydediéoidalnyprofieChat ckbacbsprirnid aonridniizyskad dostep do ettt g

iy oneria
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Zeskanuj kod QR, aby sledzi¢
oficjalne konto WeChat.

(0]
Dotacz do spotecznosci uzytkownikéw

Niniejsza instrukcja moze zostac zaktualizowana bez uprzedzenia.

Najnowszawersie,Podrecznikauzytkownika” momazmalez¢ naofigalnejstronieintemetows).

chasing. pport-dory

ps:)

CH/AGING zov;w.chasing.com

7-6959
k| 7 el #

support@chasing-innovation.com



https://www.chasing.com/zh/service-support-dory
http://www.chasing.com/
mailto:support@chasing-innovation.com

